SLO3A-OLOB + Slovak

Tento navod
« obsahuje podstatné technické udaje pre frekvenéné menice

8200 smd a popisuje jeho instalaciu, manipulaciu a uvedenie
do prevadzky

« plati pre frekvencné menice 8200 smd s verziou programu 14

(vid typovy Stitok)

« prosime, precitajte si pozorne tento navod pred uvedenim

frekvencného menica do prevadzky.
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Uvedenie do prevadzky s vyrobnym nastavenim firmou Lenze vid'
1. Zoznamenie s bezpeénostnymi pokynmi 2
2. Montaz
3 Zapojenie vykonovych a riadiacich svoriek 4
Délezité: dodrzte minimalne zapojenie!
4 Zapnutie sietového napéatia
Displej: OFF
5 Zadanie Ziadane] hodnoty potenciometrom
6. Svorku 28 pripojit' na Grover HIGH, svorku E2 na droven LOW.
Reakcia: Motor sa roztéga vpravo az na nastavenu hodnotu.
Displej ukazuje vystupnu frekvenciu v Hz, napr. 50.0
7. Ak je potrebné, urobit’ optimalizaciu nastavenia. 5
Poruchy pri uvadzani do prevadzky / behom prevadzky 8
smd402
Pérl:ln a [mm] al [mm] b [mm] b1 [mm] b2 [mm] < [mm] m [kg]
3T1LATXA 93 84 146 128 17 100 06
T51LATXA 93 84 146 128 17 120 08
112L4TXA 93 84 146 128 17 146 1.0
152L4TXA. 222L4TXA 114 105 146 128 17 133 1.4
302L4TXA 114 105 146 128 17 171 1
A02L4TXA, . 552L4TXA 114 105 148 95 17 171 1.8
S52L2TXA..T52L2TXA
253LATXA. 113L4TXA 146 137 197 140 17 182 3z
113L2TXA. . 153L2TXA
153LATXA 223L4TXA 195 183 248 183 23 203 6.4
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Bezpecnostné pokyny

VSeobecne

Podla stupna krytia sa mé2u u regulatorov pohonov Lenze (meniée frekvencie, menite pre servopohony, usmerfiovacie bloky) za
prevadzky vyskytovat holé casti pod napétim a tiez pohyblivé alebo rotujice gasti. Niektoré plochy mézu byt horce.

Pri nepripustnom odstraneni potrebnych krytav, neodbomom pouziti, chybnej intalacii alebo obsluhe hrozi nebezpetenstvo tazkych
urazov osdb alebo znaénych vecnych skod.

Vietky prace pri doprave, instalacii, uvadzani do prevadzky a udrzbe ma robit' kvalifikovany odborny personal (pritom je nutné
dodrziavat predpisy IEC 364 resp. CENELEC HD 384 alebo VDEO100 a |IEC-Report 664 alebo DINO110 a narodné predpisy pre
ochranu pred Urazom).

Kvalifikovanym personalom v zmysle tychto zakladnych bezpeénostnych predpisov s osoby, ktoré si dobre zoznamené s
ustanovenim, mentazou, uvadzanim do prevadzky a s vlastnou prevadzkou vyrobku a tieZ majl pre tuto ginnost odpovedaijicu
kvalifikaciu.

Pouzitie k uréenemu ucelu

Regulatory poheonu s uréené pre vstavanie do elektrickych zariadeni alebo strojov. nie su to pristroje pre domacnost, ale su uréené
vyluéne ako suéast k priemyselnému alebo profesionalnemu vyuzitiu v zmysle ENG1000-3-2. Dokumentacia obsahuje pokyny pre
dodrZanie medznych hodndt podla ENG1000-3-2.

Pri montazi regulatora pohonu do stroja je zakazané uvadzanie do prevadzky (t). zahajenie prevadzky k uréenému uéelu), pokial
nie je isté, Ze stroj zodpoveds ustanoveniam smernice EU 98/37/EU (smernica "Stroje"), je nutné dodrzat ENG0204.

Uvédzanie do prevadzky (t.]. zahdjenie prevadzky k uréenému Gcelu) je povolens iba pri dodrZani smernice (89/336/EHS) o
elektromagnetickej kompatibilite (EMK).

Regulatory poheonu splfujd popZiadavky smernice pre nizke napatie 73/23/EHS. Pre tieto regulatory boly pouZité harmonizované
normy rady EN 50178/DIN VDE 0180,

Vystraha
Regulatory pohonu su vyrobky s obmedzenou volnostou predaja podia ENE1800-3. Teto vyrobky méZu v obytnych oblastiach
sposobit' radiové rusenie. V takych pripadoch je nutné, aby prevadzkovatel urobil odpovedajlce opatrenia

Instalacia

Dbaijte na opatrmu manipuléciu a nedopustite nadmerng mechanické namahanie. Pri doprave a manipulacii nechybajte Ziadne
konstrukéné prvky a nedopustite zmeny izolaénych vzdialenosti. Nedotykajte sa elektrickych siciastok a kontaktov. Regulatory
pohonov obsahuju sigiastky, citlivé na elektrostatické vybaje, ktoré je mozZné [ahko poskodit' neadbornym zachadzanim. Elektricke
suciastky nesmia byt mechanicky poskodzované alebo niGené, pretoze tym moze prist' k ohrozeniu zdravia.

Elektrické pripojenie

Pri préci na regulatoroch pohonu pod napéatim je nutné dodrZiavat’ narodné predpisy pre ochranu pred drazmi (napr. VBG 4).
Elektricku intalaciu je treba urobit podla prislugnych predpisov (napr. prierezy vodicov, istenie, pripojenie ochranného vodica).
V dokumentacii su daldie pokyny.

Pokyny pre montazpodla smernice EMK (tienenie, zemnenie, umiestnenie filtrov a uloZzenie vedenia) mézte najst v dokumentacii
k regulatoru. Tieto pokyny je nutné vidy dodrzat’ u regulatorov oznaéenych znackou CE. Za dodrzenie pozadovanych medznych
hodnét, danych zakonom o EMK, zodpoveda vyrobca zariadenia alebo stroja.

Prevadzka

Zariadenie, do ktorych sa regulatory pohonou zabudovavajl, musia byt' pripadne vybavené daldim dohliadacim a ochrannym
zariadenim podla platnych bezpefnostnych ustanoveni (napr. podia zakona o technickych pracovnych prostriedkoch, predpisov pre
zamedzenie urazov). Dodrzujte pritom pokyny v dokumentacii.

Bezprostredne po odpojeni regulatora pohonu od napéjacieho napétia nesmie dojst' k dotyku Zivych Easti pristroja a vykonovych
svoriek, pretoze kondenzatory mézu byt este nabité. je nutné dodrzat’ pokyny na vystraznych stitkoch, umiestnenych na regulatore
pohonu.

Pri cyklickom zapinani siete v dihdom éasovom Useku musia medzi dvomi zapnutiami uplynGt najmenej tri mindty!

Potas prevadzky musia zostat' véetky ochranné kryty a dvere zatvorané,

Upozomenie pre zariadenia s aprobaciou UL so vstavanymi regulatormi pohonu:

Vystrahy UL (UL warnings) su pokyny, ktoré platia iba pre zariadenia UL. Dokumentacia obsahuje pre UL $pecialne pokyny.

+ Suitable for use on a circuit capable of delivering not more 5000rms symetrical amperes, 240V
C US| maximum (240V devices) or 500V maximum (400/500V devices) resp

+ Use 60/75°C or 75°C copper wire anly.

Warnings! + Shall be installed in a pollution degree 2 macro-environment.
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Technické data

Typ Vykon Siet’ Vystupny prid &
pay | "ePEe frelvencia Tl W e ™
ESMD552L2TXA 5.5 3PE 230/240 25 22 20 33 30
ESMDT752L2TXA 7.5 (180 V -0%...264 V +0%) 32 28 26 42 39
ESMD113L2TXA 1 50/60 Hz 48 42 39 63 58
ESMD153L2TXA 15 | (48 Hz -0%...62 Hz +0%) 61 54 50 81 75
WOV | 480V | 400V | 480V | 400V | 480V | 40OV | 460V | 400V | 4B0V
ESMD371L4TXA 0.37 186 14 13 1.1 1.2 1.0 20 1.7 1.8 15
ESMD751L4TXA [ 0.75 3.0 25 25 2.1 2.3 1.9 3.8 3.2 35 29
ESMD112L4TXA 1.1 4.3 3.6 3.6 3.0 3.3 28 5.4 4.5 5.0 4.2
15 4.8 4.0 4.1 34 38 31 6.2 5.1 5.7 4.7
22 3/PE  400/480 V 6.4 54 5.8 48 53 4.4 8.7 7.2 8.0 6.6
3.0 (320 V -0%...528 V +0%) | 8.3 7.0 786 6.3 7.0 58 | 114 | 95 | 105 | 87
4.0 50/60 Hz 10.6 8.8 9.4 7.8 8.6 7.2 141 1.7 | 129 | 108
55 (48 Hz -0%...62 Hz +0%) | 14.2 | 124 | 126 | 110 | 116 | 101 | 189 | 165 | 174 | 15.2
7.5 18.1 | 158 | 16.1 | 140 | 148 | 129 | 24 21 22 19.4
1" 27 24 24 21 22 19.3 36 a2 34 29
15 35 a1 a1 27 29 25 47 4 43 a7
18.5 44 38 39 34 36 31 59 51 54 47
22 52 | 45 46 40 42 37 69 60 64 55

(1) Pri
(2)  Pri menovitorn napati siete a spinacej frekvencie 10 kHz
(3 Max. vystupny prid je zévisly od nastavenia parametra C20 (podla vstupného napitia)

napiti siete a spi

frekvencie 4, 6, 8 kHz

Konformita CE Smernica "Nizke napatie” (T3/23/EWG)
Aprobacia UL 508C Underwriters Laboratories - Power Conversion Equipment
Max. pripustna dizka privodu tieneny: 50 m (s malou kapacitou)
k motoru netieneny: 100 m
Klimatické podmienky trieda 3K3 podla EN 50178
Teplotné rozsahy doprava -25...+70°C
skladadovanie |-20 ... +70 °C
prevadzka 0 ... +55 °C (nad +40 *C so zniZzenim priudu 2.5 %/°C)
Nadmorska vyska 0 ... 4000 m n.m. (nad 1000m n.m. so zniZenim pridu 5 %/1000 m)
Odolnst’ voéi Ivibraci odolnost vodi zrychleniu do 0.7 g
Zvodovy prid (EN 50178) > 3.5 mA voéi PE
Stupeni krytia (EN 60529) IP 20

Ochranné opatrenia voéi

skratu, skratu vodi zemi, prepatiu, prekrogeniu momentu zvratu motora, prefaZeniu motora

Prevadzka vo verejnych sietach celkovy vikon |dodrZanie poZiadaviek®
(Obmedzenie pridu vySsich na sieti
harmonickych podla EN 61000-3-2)
<0.5kW |so sietovou timivkou
0.5 ... 1 kW |s aktivnym filtrom (pripravuje sa)
>1kW bez dodatotnych opatreni

(1) Ak je nutne dodrzat pudmlenlw EI’«!\-r mize sa zmenit pripustna dizka vedenia

(2) Vysled patreni je, Ze p

ky EN 61000-3-2 spliiuji iba reguldtory pohonu.

Zodpovednosf za dudlza nie pozmdawek na cely 5tr0| alebo zaradenie zostava na vyroboovi stroja alebo zariadenial

EMC

Dodrzanie poziadaviek podia EN 61800-2/A11

VyZarované rusenie

DodrZanie triedy medznych hodnét A podfa EN 55011 pri montaZi regulatora s SMD filtrom
pre montaz pod regulator do skrine rozvadzaca a maximalne motorové vedenie do 10m.

Prichytky tienenia
[B] Riadiace vedenie
[€] Prived k motoru s malou kapacitou

Eelektricky vodiva montaZna doska

( zila/zila =75 pF/m, Zilaftienenie < 150 pF/m)

Instalacia podla - EMV
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Instalacia

Schéma zapojenia
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Svorka Data riadiacich obvodov (Tuéna tlat = Lenze- vyrobné nastavenie)
7 RS-485 sériovy komunikaény vstup
72 RS-485 sériovy komunikaény vstup
7 Refarencny potencial
8 Analdgovy vstup vstupny odpor: Ri =50 k
0 ... 10 V (rozsah je moZné menit pomocou C34)
9 Interné napéjanie DC pre potenciometer Ziadanej hodnaty +10V, max. 10 mA
20 Interné napéjanie DC pre digitalne vstupy +12 WV, max. 20 mA
28 Digitalny vstup Start / Stop LOW = Stop  HIGH = Start
E1 Digitalny vstup konfigurovatelny CE1 HIGH = JOG1 aktivna
Aktivovanie pevnej ziadanej hodnoty 1 (JOG1) =
E2 Digitalny vstup konfigurovatelny CE2 LOW = otacanie vpravo o
Smer otacania motora HIGH = otacanie viavo 2y
E3 Digitalny vstup konfigurovatelny CE3 HIGH = DCB aktivna =
Aktivovanie jednosmernej brzdy (DCE)
Al Digitalny vystup konfigurovatelny C17
62 Analagovy vystup konfigurovatelny C08 a C11
K14 Vystupné relé (Spinaci kontakt) AC 250V /3 A
K12 Chyba (TRIP) DC24V/2A . 240V/022 A
Bezpeény dotyk LOW=0-(0 . +3V)  HIGH=1-(+12 _ +30V)
» vietky riadiace svorky majl zakladnu izolaciu - (jednoduché odddelenie).
* bezpeény dotyk pri poruenej izolacie je zaisteny len pomocou externych opatreni, napr. zdvojenou izolaciou.
Poistky [ prierezy vedenia a
Typ Instalacia podlia EN 80204-1 Instalacia podla UL Fl @
Tavna - L1, L2, L3, PE Tavna L1, L2, L3, PE
ESMD... poistka Isti& [mm2] poistka @ [AWG]
3T1LATXA... 222L4TXA M10 A C10A 15 10A 14
302L4TXA M12 A C12A 1.5 12A 14
402L4TXA M16 A C16 A 25 15 A 14
S52LATXA M20 A C20A 2.5 20 A 12
TE2LATXA M25 A C25A 4 25A 10 SanA
5521 2TXA, 113LATXA M35 A C35A 6 35A 8
TOZLZTKA, 153L4ATXA M4as A C45 A 10 45 A a8
183L4TXA MEOD A C80 A 16 60 A ]
T13L2TXA, 223L4TXA M70 A C70A 16 TOA <]
153L2TXA M0 A CS0A 25 90 A 4

1) vzdy je nutné dodrzovat' predpisy, platné pre miesto instalacie

2) priudovy chranié citlivy na pulzujici prid alebo na vietky druhy pradu

3) rychle prud obmedzujlce poistky podla UL, zodpovedajlcej triedy CC, 200.000 AIC. Bussmann KTK-R alebo iné.

Pri pouziti pradovych chraniéov pamétajte na:

+ priudovy chrani¢ sa smie instalovat len medzi napajacou sietou a regulatorom pohony,

+ mdze prist k chybnej inicializacie pridového chrani¢a spdsobene;:

- za prevadzky vyrovnavacimi kapacitnymi pridmi do tienenia kabla (hlavne u dihého tieneného vedenia k motoru)
- sigastnym zapnutim niekolko regulatorov pohonu na siet.

- pri pouziti dodatoénych odrusovacich filtrov

Lenze
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Parametre
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Kod Moznosti nastavenia Délezité
Nr. |Popis Lenze|Moznosti volby
C01|Zadanie hesla 0 |0 958|Iba v pripade, ak je Heslo aktivne (vid C94)
Zdroj Ziadanej hodnoty 0 [0 Analdgovy vstup (svorka B) Riadenie = Svorka
1 Kodc40 Programovanie = Klavesnica
2 Analdgovy vstup (svorka 8) Riadenie = Svorka, Prog. = LECOM/Klavesnica
3 LECOM Riadenie = LECOM, Prog. = LECOM/Klavesnica
4 Analdgovy vstup (svorka 8) Riadenie = Svorka
5 Kodc4D Programovanie = externa klavesnica
6 Analdgovy vstup (svorka 8) . : % g
= Kod 04D Riadenie a Programovanie = externa klavesnica
8  Analogovy vstup (svorka ) Riadenie = Svorka
9 Kodc40 Programovanie = Modbus / Klavesnica
10 Analégovy vstup (svorka 8) Riadenie = Modbus
11 Kod c40 Programovanie = Modbus { Klavesnica
co2|Nacitat' virobné 0 Ziadna akcia / nacitanie ukonéené nh . = ——— ;
nastavenie T natitanis (moZné iba v OFF alebo | nh) Pozor:  CO0Z2 = 1, prepise vietky nastavenia
Konfiguracia 1 |1 aktivovanie pevnej hodnoty 1 (JOG1) :
CE v -
Digitalneho vstupu E1 2 aktivovanie pevne; hodnoty 2 (JOGz) OGS aktivovand: obe svorky = HIGH
3 jednosmema brzda (DCB)
4  smer otacania LOW = otaéanie vpravo
HIGH = otatanie viavo
CE2| Konfiguracia 4 |5 Quickstop riadeny dobeh az do zastavenia, LOW - aktivny
Digitalneho vstupu E2 6 otacanie vpravo (sledovanie prerusenia) | otdéanie vpravo = LOW a otééanie viavo = LOW:
7 otacanie vliavo (sledovanie prerusenia) |Quickstop
8 UP (zvysovanie Ziadane] hodnoty) UP -hore = LOW a DOWN -dole = LOW: quickstop;
CE3|Konfiguracia 3 |9 DOWN (zniZovanie Ziadanej hodnoty) | Pouite rozpinacie tlacitko
Digitélneho vstupu E3 10 TRIP-Set aktivna LOW, spusta EEr
Tip: Tymto signalom mdze byt vyhodnoteni
rozpinaci tepelny kontakt motora.
11 TRIP-Reset vid tiez volba na c70
cog | Konfiguracia 1 |Relé pritiahne ak:
Reléového vystupu 0 jeregulator pripraveny k prevadzke
1 nastala porucha
2 motor sa otaca
3 motor sa otaca - vpravo
4  moter sa otééa - viavo
&  wystupna frekvencia = 0 Hz
& je dosiahnutd Ziadana frekvencia
7 bol prekroteny prah (C17)
8 bol dosiahnuty prahovy prid
(motoricky alebo generatoricky)x
C09|Adresa pracovnej siete 1 247

Lenze
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Parametre

Kaod Moznosti nastavenia Dalezité
Nr. |Popis Lenze|Moznosti volby
c1o|Minimalna 0.0 (0.0 {Hz} 240|+ Frekvencia pri 0% analdgovej Ziadanej hodnoty
vystupna frekvencia » C10 nema Géinck pri pevnej Ziadanej hodnote a
zadavani Ziadane hodnoty cez C40
C11|Maximalna 500 |7.5 {Hz} 240|+ Frekvencia pri 100% analogovej Ziadane] hodnaty
vystupna frekvencia » C11 - nikdy neddjde k jej prekrodeniu
C12 | Doba razbehu 50 o0 {s} 999 Vztahuje sa k zmene frekvencie 0 Hz ... C11
¢13|Doba dobehu 50 |00 {s} 959/ Vzt'ahuje sa k zmene frekvencie C11 .. 0 Hz
C14|Druh prevadzky 2 |0 Linearna charakteristika s Auto-Boost + Linedrna charakteristika: pre Standardné aplikacie
1 Kvadraticka charakteristika s Auto-Boost |+ Kvadraticka charakleristika: pre ventilatory &
dla s kvadrat. zatazovacou charakteristikou
2 Linearna charaktenstika s konstantnym E A_uto-hu_u st vystupng napatle z_avlsle na zatazi
SR tj. prevadzka s malymi stratami
Upnin- 2vySenim
3 Kvadraticka charakteristika s konstantnym
U min-Zvy$enim
15 | Ulf-bod zlomu 50.0 |25.0 {Hz} 999
Pri standardnych aplikaciach nastavit
menovitd frekvenciu motora - (vid Stitok)
C16 |Umin Jeho zvysenie 4.0 (0 {%} 40
(optimalizovanie Nastavit aZ po uvedeni do prevadzky:
prigbehu momentu) motor nechat’ bezat naprazdno so sklzom
(asi 5Hz), zvySovat C16, aZ je prid motora
(C54) = 0,8 x menovity prid motora
C17 | Prahova frekvencia{Qmip)| 0.0 (0.0 {Hz} 240| vid C08, volba 7 vztahuje sa k Zziadanej hodnote
(C18 | Spinacia frekvencia 2 |0 4kHz Automalické zniZenie na 4 kHz pri 1.2 x 1,
1 6kHz
2 8kHz
3 10kHz
(respektovat’ znizenie, vid technicke data)
c21 |Kompenzécia sklzu 0.0 (0.0 {%} 40.0) Menit C21, a# sa v poZadovanom rozsahu otaéok
nemenia otacky medzi chodom naprazdno a
maximalnym zatazenim
c22 |Motoricky medzny prud 150 |30 {%} 150|+ Pri dosiahnute] medznej hodnoty sa predizi
vztaina hodnota: doba rozbehu alebo sa znizi vystupna frekvencia
menovity vystupny prud 8200 smd
Generatoricky medzny prid: 150% (pevne) |+ ak C90=2, max. hodnota = 180%
c24| Zrychlenie 0.0 (0.0 {%} 20.0| Zrychlenie je aktivne iba v priebeh doby rozbehu
C 34| Konfiguracia o |0 0.10V
analégoveého vstupu 1 0.5V
2 0.20mA
3 4.20mA
€36 | Napatie jednosmemej 40 (0.0 {%} 50.0
brzdy (DCB)
C37|Pevna hodnota 1 (JOG1) | 20,0 |0.0 {Hz} 240|Vyrobné nastavenie: aktivne pri E1 = HIGH
C38|Pevna hodnota 2 (JOG2) | 30.0 |0.0 {Hz} 240
C€39|Pevna hodnota 3 (JOG3) | 40.0 |0.0 {Hz} 240
C46|Ziadana hodnota 0.0 {Hz} 240|Zobrazenie: ziadana hodnota na analogovom
frekvencie vstupe alebo pri funkeii UP/DOWN
C50|Vystupna frekvencia 0.0 {Hz} 240| Zobrazenie
53 |DC Bus -napétie [4] {%} 255|Zobrazenie
C54|Motorovy prud 0 {%} 255|Zobrazenie
co0 |Priebeh vstupného 0 |0 Auto
napétia 1 Low Pre vstupné napatie 200V a 400V
2 High Pre vstupné napatie 240V a 480V
o4 |UZivatelské heslo o |0 959| Ak bude nastavena ina hodnota ako 0,
Hodnota "0" = Ziadne heslo na parametri C00, bude moZné zadat' uzivatelké
Potiatotna hodnota zagina od 763 heslo

Lenze
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Parametre

Kaod Moznosti nastavenia Dalezité
Nr. |Popis Lenze|Moznosti volby
€99 |Verzia softvéru Zobrazenie, format x.yz
<06 |Cas brzdenia automatic- | 0.0 [0.0 {s} 595)|Automatické zabrzdenie motora pod 0,1Hz jedno-
kej jednosmernej brzdy 0.0 = nie je aktivna smernym pridom do motora po dobu brzdenia
(Auto-DCB) 999 = frvalé brzdenie (potom: U, V, W su blokavané)
c08 |Zmena hodnoty 100.0(0.0 999| &ast z 10VDC na svorke 62 zodpovedajlce] tejto
analogového vystupu hodnote (vid C11)
¢11 |Konfiguracia analogove- 0 |0 Ziadna
ho vystupu -(svorka B62) 1 wvystupna frekvencia 0-10 VDC
2 wystupna frekvencia 2-10 VDC = - - .
3 zatazenie 0-10 VDC C08 pouzit aby sa dal signal nastavit
4 zataZenie 2-10VDC
5  dynamickej brzdy
¢17 |Konfiguracia digitélneho 0 |Relé pritiahne ak je:
vystupu - relé (A1) 0 menic je pripraveny k prevadzke
1 chyba
2 motor sa otaca
3  motor sa otééa - vpravo
4  moter sa otéda - viavo
& na vystupe je vystupna frekvencia = OHz
6 je dosiahnutd Ziadana hodnota
7 bol prekrogeny prah (C17)
8 bol dosiahnuty prahovy prud
(motoricky alebo generatoricky)
€20 | Vypnutie podla I 100 |30 {s} 100|Pozor:
(sledovanie oteplenia Max. nastavenie je menovity prid motora
motora) 100% = menaovity vystupny prid 8200 smd  |{vid. typovy Stitok motora). Nejde o plnd ochranu !
¢25 |LECOM-rychlost prenosu| 0 [0 9800 bps (9600,8 N2 ak CO1 =8..11) Ak je CO1=8...11, aktivovana cez sériovy
1 4800 bps (96008 N,2 ak CO1 =811} komunikény Modbus.
2 2400 bps (9500,8,E,1 ak CO1 =8..11)
3 1200 bps (9600,8,0,1 ak C01 = 8..11)
€40 |Ziadana hodnota cez tla- | 0.0 [0.0 {Hz} 240|Mozné iba pri CO1 = 1
cidla OOaIebo Modbus (t.J. funkcia moterpotenciometer)
¢42 | Podmienky spustenia 1 |0 Start po zmene drovne LOW - HIGH na
(chovanie pri zapnutej svorke 28
sieti) 1 Automaticky Start ak svorke 28 = HIGH
61 |Aktudine Stavove / chybové - poruchové hidsenie
c62 |Posledné Zobrazenie
o563 [Predposiedns Chybové - poruchové hlasenie
¢70 |Konfiguracia TRIP- 0 |0 TRIP-Reset hranou LOW na svorke 28,
Reset novym zapnutim siete, alebo hranou
(zmazanie poruchy) HIGH na digitélnom vstupe
"TRIP-RESET"
1 Auto-TRIP-reset Po uplynuti éasu nastavenom v 71 automaticky
zmaze vietky poruchy
c71| Oneskorenie pre 0.0 (0.0 {s} 50.0
Auto-TRIP-Reset
¢78 |Pocitadlo prevadzkovych Zobrazenie )
hodin Celkova doba v stave "Start” 0..998 h: format xo
Fotiadio dob - > - 1000...9999 h: format x.xx (x1000)
c79 |Pocitadio doby zapnutia obrezenio . ;- 10000...99999 h: format xx.x (x1000)
v sieti Celkavy podet hodin zapnutia siete
n20 |LECOM- stav prispusteni| 0 [0 Quick stop
1 Blokovanie reguldtora
n22 | Akcia pri prekrodeni &asu| 0 |0 nie je aklivha Volba reakcie pri prekrogeni éasu sledovania pre
pre sledovanie sériového 1 Blokovanie regulitora Seriovy prencs
Rrenay 2 Quickstop
3 Trip chyba "FC3"
n23[Cas sledovania 50 |50 {ms} 65535|Nastavenie ¢asu sledavania
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Popis chyb a ich odstranenie

Stav Prig¢ina QOdstranenie
napr.: |Aktualna vystupna frekvencia |Pohon- motor bezi bez poruchy
50.0
OFF | Stop (vystupy U, V, W s( uroven LOW na svorke 28 svorku 28 pripojit na uroven HIGH
blokovang)
Inh  |Regulator je zablokovany, Regulator je nastaveny pre ovladanie cez Pohon uvolnite cez sériovl linku - rozhranie
(vystupy UV W s( blokované) sériové rozhranie (zavisly na CO1)
STP  |Vystupna frekvencia = 0 Hz  |Ziadana hodnota = 0 Hz Zadajte Ziadand hodnotu
(vystupy U,V W s blokované) Aktivovany Quickstop cez digitalny vstup Deaktivovat Quickstop
alebo cez sériové rozhranie
Lc Blokovany automaticky start  [c42 =0 zmena urovne LOW-HIGH na svorke 28
br Jednosmerna brzda je Bola aktivovana jednosmerna brzda Deaktivovat jednosmerna brzdu
aktivna -+ cez digitalny vstup » digitalnym vstupom = HIGH
+ automaticky + automaticky, ak uplynie &as brzdenie na c0B
CcL Dosiahnuty medzny prad regulovatelné pretazenie Automaticky (vid C22)
Ly Nizke napatie na medzi- Napatie siete je nizke Skantrolujte sietové napatie
ocbvode
dEC |Prepétie ne medzicbvode pri [Prili§ kratka doba dobehu Automaticky ak prepatie <1 s,
dobehu (predbeZna vystraha) OU, ak prepatie > 1 s
nEd |Nie je pristup ku kadu Zmena je mozna iba pri zablokovanom Svorka 28 = LOW alebo je regulator blokovany cez
regulatore sériove rozhranie
rc Je aktivovana externa Pokuste sa klavesnicu na prednej strane Tlatidla na predne] strane pristroja sd blokované,
klavesnica pristroja uviest' do éinnosti ak je aktivovana externa klavesnica
[Porucha Pri¢ina Odstranenie'™
cF Neplatné déta pre regulator pohonu + pouzit platné data pre EPM
CF Neplaing cata pre EEM Chybné déta » zaviest vyrobné nastavenie - Lenze
F1 Porucha EPM EPM chyba alebo je chybny Regulator pohonu odpojit’ od siete a vymenit' EPM
CFG | Digitalne vstupy nie st jedno- |E1..E3 s rovnakym digitalnym signélom Kazdy digitalny signdl pouiit' iba raz
znaéne obsadené j& pouzity iba signal "UP" alebo iba "DOWN" |Druhd svorku obsadit' chybajdcim digit. signalom
dF Chyba pri dynamickom Brzdny odpor bol pri dynamickom brzdeni Predizte dobu dobehu
brzdeni prehriaty
EEr  |Externd chyba Digitalny vstup "TRIP-set” je aktivny Externd chybu odstrante
F2...A|Interna chyba Kontaktujte firmu LENZE
FC3  |Chyba komunikacie Doba sledovania sériového prencsu ubehla | Preskusajte sériové rozhranie
FC5 |Chyba komunikacie Chyba sériovej komunikacie Kontaktujte firmu LENZE
JF Chybna externd kldvesnica  |Externd klévesnica nie je dobre zapojena Skantrolujte zapojenie externej klavesnice
OC? |Skrat alebo pretazenie Skrat Hladat skrat; preskisat motorové vedenie
Prilis velky kapacitny prud vedenia k motoru  |Pouzit’ kratsie / nizkokapacitngé motorové vedenie
Nastavena prilié kratka doba rozbehu (C12) |- Predizit dobu rozbehu
» Preskusgat navrh pohon
Vadné motorove vedenie Preskusat’ zapojenie motora
Skrat vo vinuti motora Preskugat’ motor
Casté a prili§ dihé pretazenia Preskusgat' navrh pohonu
o0c2  |Zemny skrat Jedna faza ma skrat na zem Preskusat’ motor / motorové vedenie
Prilis velky kapacitny prid vedenia k motoru | PouZit' kratéie / nizkokapacitné motorové vedenie
0C6 |Pretazeny motor Mator tepelne pretazeny napr.:
(pretaZenie 17 x t) = nepripustnym trvalym pridom + Preskugat navrh pohonu
-+ Castym alebo prili§ dihym zrychlovanim » Skontrolovat nastavenie c20
OH  |Prehriatie regulatora pohonu | prilis teply vndtrajdok reguldtora pohonu + Znizit' zataZenie reguldtora pohonu
» Zlepsit chladenie
OU  |Prepatie na medziobvode Prili§ vysoké napatie v sieti Skantrolovat' napdjacie napatie
Brzdna prevadzka PrediZit’ dobu dobehut'
Plizivy zemny skrat na strane motora Skontrolovat' motor / motorové vedenie
(motor odpojit' od reguldtora pohonu)
st Chyba pri Auto-TRIP- Reset  |Viac ako 8 chybovych hlaseni za 10 mindt Zavisi na chybovom hldseni
SF Chyba na faze Chyba na sietovej faze Skontrolovat’ napdjacie napéatie

(1} Pohon je moZné znovu spustit ak bolo zmazané chybove hlasenie vid, c70!
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